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摘要 
 

此次參加於捷克布拉格舉辦之第 2 屆自動化與控制及機器人工程國際研

討會，從開始參與投稿起，等待稿件的接受與否之回復期間經過修正接受後並

得舉證文章屬於自己所撰寫並無抄襲，以及接受後註冊、繳費，直至參加研討

會回國，中間歷經了近 2 個月的作業時程，也相當的繁雜，所幸順利完成。 

因在國內環境較少已外文接觸，更別談以外文交談，值至最近幾年開始接

觸國際研討會，從一開始的生疏，同時也因此而減少了於會場跟人交流互動的

勇氣，但經由此次的投稿和發表經驗，更加了投稿與主動參與國際性研討會的

信心，同時也可知道在相關領域上他人(國際性)的研究方向與內容，進而讓自

己有更大的思考方向，而經由研討會的交流能讓台灣在更多國際舞台展現。 
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目的 

本次參加於捷克布拉格舉辦之第 2 屆自動化與控制及機器人工程國際研

討會(2017 2nd International Conference on Automation, Control and Robotics 

Engineering, CACRE 2017)的目的，最主要可提升自己的文章在國際性的曝光

度外，也可藉由參國際性的研討會知道國際性他人在相關領域的研究內容與

概況，並可藉由國際性研討會的參與，讓自己更加熟悉投稿國際性研討會的作

業流程，從而建立與增加參與國際性研討會的信心。 

 

過程(會議議程、議場主題、與會參與各項研討或報告議題及其內容重點摘述、見聞或新

知；如發表研究或報告，個人所發表內容摘要、現場報告或討論交流情形等) 

此次參加於捷克布拉格舉辦的 106 年 6 月 27 日~104 年 6 月 29 日之第 2 屆

自動化與控制及機器人工程國際研討會，相關議程如下表。 
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論文摘要如下: 

本研究對於生產風扇轉向器軸件射出成型之塑件案例進行探討，使用 

POM 塑鋼，以傳統冷澆道生產塑件，因零件須預留孔洞故需測滑塊設計，模

具塑件射出後澆道所產生的廢料較多，使成本提高，在大量生產時備料成本相

對提高。且廢料經絞碎處理後回填除了會影響品質，並產生高達 130 分貝的
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噪音對人體造成影響，因此以熱澆道系統代替傳統模具。實際測試結果顯示，

生產周期縮減 6.25%，而生產之良率提高約 50%，材料成本可降低約 2%，因

熱澆道模具所增加之費用一年內即可回收，何況品質的提高和降低噪音對工

作人員之受益更是無從估計。 

活動行程 

而我們的活動行程包括起程和回程如下列活動行程表，時間上掌握的很好。

而於會場上因平時在國內因很少以英文交談，所以在簡報時聽人的問答時顯

得較生疏，同時也因此而減少了於會場跟人交流互動的勇氣，但經由此次的投

稿和發表經驗，更加了投稿與主動參與國際性研討會的信心，同時也可知道在

相關領域上他人(國際性)的研究方向與內容，進而讓自己有更大的思考方向。 

活動行程表 

日期 起訖地點 工作摘要 

6/25 虎尾-桃園 啟程準備搭機 

6/26 桃園機場-香港-維也

納(奧地利) 

搭機 

6/27 維也納-布拉格(捷克) 搭機至會場 

6/28-6/30 布拉格 參加第 2 屆自動化與控制及機器人

工 程 國 際 研 討 會 (2017 2nd 

International Conference on 

Automation, Control and Robotics 

Engineering(CACRE 2017) 

7/1-2 布拉格-維也納-香港-

桃園-虎尾 
返國 

 

會議主題: 
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目前全球在自動化，控制和機器人工程技術的發展越來越多。這被認為是

使製造企業降低生產成本並提高其全球競爭力的重要一步。 

這次會議提供一個展示最新進展和交流思想的平台。在機器人操縱器，自

動化和控制系統的所有實際和理論方面徵求貢獻。這些包括但不限於運動學

和動力學建模，設計和優化，尺寸合成，性能映射，控制，運動規劃，具有致

動冗餘的操縱器，校準，電纜驅動平台，運動模擬器，醫療應用，微機器人，

可重構機器人，生物靈感機器人，遠程操縱。提出先進理念和新型工業應用的

論文特別受歡迎。還要求貢獻解決技術狀況，現有機器人，自動化和控制系統

的局限性以及潛力，並為這些領域的未來展現出遠景。 

世界各國先進國家無不卯足全力積極投入研究和發展，我們當然亦不例外，

而借此參加於於捷克布拉格舉辦之第 2 屆自動化與控制及機器人工程國際研

討會(2017 2nd International Conference on Automation, Control and Robotics 

Engineering, CACRE 2017)，了解相關發展與趨勢是相當重要之事，以免閉門

造車，經過一連串的努力，總算完滿的結束，以下是與此次研討會論文及會場

相關之活動照片。 
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心得 

本次參加於捷克布拉格舉辦之第 2 屆自動化與控制及機器人工程國際研

討會(2017 2nd International Conference on Automation, Control and Robotics 

Engineering, CACRE 2017)，總算完滿的結束。最主要除了可提升自己的文章

在國際性的曝光度外，也可藉由參國際性的研討會的同時，知道在國際性他人

在相關領域的研究內容與概況，並可藉由國際性研討會的參與，讓自己更加熟

悉投稿國際性研討會的作業流程，從而建立與增加參與國際性研討會的信心

和增進專業知識外，同時也可扮演成功的國民外交，並且也可增加國際化知識

進而在教學服務與教學品質上能幫助學生透展國際化的視野。 

而因此次地點在歐洲捷克的布拉格舉行，離維也納、德國都不遠，且是剛

脫離共產制度不是久遠，還保留得相當神秘色彩，因此歐洲國家因交通方便之

故，這次研討會與會人員中有不少歐洲人員參加，更具有國際性。 

 

建議事項 

在經費之申請與補助上，應可更加彈性，因為對手中沒有計劃的同

仁，要出國參加國際性會議，是相當不易的事，所以若能鼓勵沒有計劃

的同仁也能多參加國際性會議，並給予相對如機票的補助，相信對學校

整體國際化之發展會更有幫助。 
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